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REGULAR:
1. Mesurar, ajustar o calcular alguna cosa per
comparacio o deduccio.
2. Ajustar el funcionament d’un sistema per a
determinada finalitat.

AUTOMATIC:
1. Que funciona total o parcialment per si mateix
REGULACIO AUTOMATICA:

Mode de funcionament d’un sistema, aparell, etc.
consistent a comparar la magnitud a regular i la de
referéncia a fi que dos valors siguin com més
proxims millor.




SISTEMA DE CONTROL:

Es una combinacié de components que
actuen conjuntament per a obtenir uns
resultats predictibles a partir de la introduccid
d’uns estimuls definits

objectius resultats

Sistema

- de control .
consignes sortides

Sistemes electrics, mecanics, quimics,
biologics, economics...

* En general un sistema pot ser multivariable
guan les consignes u o les sortides y s6n mes
d’'una i estan acoblades

m n

Sistema t
bt “ de control v

+ El sistema de control agrupa tots els elements
gue intervenen en el procés, inclosa la planta o
procés a controlar.
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SALIDAS

ENTORNO
Variables MODELO Variables
e : . de
Entrada MATEMATICO Salida

SISTEMA

, x(t)
v

L)

MODEL

ma(t)+bv(t)+kx(t)=F(1)
mix +bx +kx =F (1)
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" MODELOS DINAMICOS
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Tipus de sistemes de control

Segons la realimentacio

— De llag obert w(t)

— De llag tancat

Controlador Planta y(t)

%é

u(t)

Mesura

(exemples: rentadores de roba i semafors)
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Fill glass to here exactly
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Exemple de sistema de llag tancat
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Tipus de sistemes de control

» Altres criteris

— Segons la continuitat dels senyals
+ Continus: Els senyals son funcions continues de t

+ Discrets o mostrejats: Es prenen mostres periodiques dels
senyals

+ Digitals: Es digitalitzen els senyals d’entrada i es tracten amb
uP ouC
— Segons la constancia dels parametres del sistema
+ Invariants: Parametres constants
» Variables: Parametres variables en el t (p.ex: massa del
cohet)
— Segons el nombre de variables d’E/S
+ SISO
+ MIMO

Continus/ Controlador analogic

P)
E) Ufr) ¢

R@) +
¢ SISTEMA

Y(i)

SENSOR |«

15/02/2013



Block Diagram
Input Voltage Error
transducer 9 - Controller
proportional  Summing or
Angular to junction Actuating Signal Motor | Angular
Input B N input + signal and load, output
[—1_“' power and &
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to
ouput

Input Summing
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Preamp
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CONTROLADOR

PERTURBACIONES

Ly

l MANDO

ALGORITMO

» DIA |
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SISTEMA

SALIDAS

L |

LA

SENSOR

Sistema de control digital o por computador
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oo siatamen tctronion E((l
Control Salida
u(t
W ¥
Computador | | | I I
t
u(k)={1,1.23,1,2..} i .

Refeerencial r(k)={2,2.2,... }
—>

m(k)={1,23.2.2... }

[oia]
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SISTEMA

-

Senales en un sistema de control digital
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Ventajas

Se puede implementar casi cualquier tipo de
controlador

Facial ajuste y modificacion del algoritmo de control
Mas precision, menos errores al operar datos
Ofrece otras funciones complementarias

Inconvenientes

En ciertos sistemas es mas caro que el control
analdgico

Los operarios deben saber algo de informatica
Errores de cuantificacion en ADC

Errores por muestreo insuficiente
Reconstruccion imperfecta de una senal continua
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Enginyeria de sistemes de control

-Estudi d’'un sistema existent i avaluacié de les
seves propietats
— Observacio del sistema
— Modelat matematic
+ equacions diferencials o en diferéncies
+ resolucio
— Representaci¢ grafica
+ Diagrames de blocs
+ Grafs de flux de senyal
— Estudi de les propietats dinamiques
+ Resposta transitoria
+ Error en estat permanent
+ Estabilitat
+ Controlabilitat, ...

Enginyeria de sistemes de control

-eleccié de subsistemes i ajust de
parametres per tal de garantir la tasca desitjada

— Estratégia de disseny per analisi: Modificacié
d’algunes caracteristiques del sistema per adaptarlo
a les noves necessitats

— Estratégia de disseny per sintesi: Definicié del
sistema a partir de les especificacions
» Verificacio,)Conjunt de proves reals i simulades
per comprovar que el sistema respon als
requeriments originals
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