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Contingut

Tema 1: Introduccié als sistemes automatitzats
m Definicid
m Historia

m Paradigma actual

Tema 2: Models de sistemes

m Objectius dels models i la seva classificacié

m Sistemes continus vers sistemes desdeveniments discrets

m Models de sistemes desdeveniments discrets
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Contingut

Tema 3: Sistemes Sensorials

m Sensors en els sistemes automatitzats: utilitzacid, aplicacions,

m Sensors en sistemes autonoms: odometria
m Validacié de la informacid

m Fusié sensorial

Tema 4: Robots autonoms

m Classificacié dels robots mobils i els seus elements

m Control de la velocitat de les rodes

m Control de trajectoria
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Contingut

Tema 5: Monitoritzacié i supervisié de sistemes

m Eines de monitoritzacid i supervisié

m Desenvolupament d'un sistema de monitoritzacid
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Descripcié general

m Organitzacid: 15 h de classes i 45 h de classes practiques i
treballs en equip i individuals

m Avaluacié continuada: 40% desenvolupaments practics i
treballs realitzats en equip, 30% de proves de control
individuals i 30% avaluacié final.

m Bibliografia: material docent publicat a Open CouseWare i
bibliografia propia de cada tema.
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